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Taller de montaje y programacion de
micro-robots basados en ARDUINO

Departamento de Ingenieria de Software y Sistemas
Informéticos

Dirige: Carlos Cerrada Somolinos

Coordina: José Ignacio Bermejo Martin

Resumen del curso

Se trata de un curso con un enfoque totalmente practico
en el que los alumnos podran montar y programar
sencillos micro-robots empleados en competiciones de
robots. En el taller se utiliza un kit del micro-robot
comercial SumoBot de Parallax adaptado para su uso
con una tarjeta de control de ARDUINO. Se analizan los
componentes de un micro-robot: sensores, motores y
otros actuadores, y la tarjeta de control. Se montan los
kits para configuraciones tipicas de competicién, como
el rastreador y el luchador de sumo. Se describe el
entorno de programacion sobre el que los alumnos, en
grupo, desarrollan sus programas en lenguaje C.

Contenido y desarrollo

lunes, 17 de julio de 2017

(17:00 - 19:00) /Introduccion a los micro-robots
moviles. Competiciones nacionales e
internacionales.

Julio Pastor Mendoza. Profesor Titular de

Robética Educativa. Universidad de Alcald de

Henares.

(19:00 - 21:00) Componentes del SumoBot:
tarjeta de control de ARDUINO, sensores y
actuadores.

Carlos Cerrada Somolinos. Catedrético de

Ingenieria de Sistemas y Automatica. UNED.

martes, 18 de julio de 2017

(10:00 - 12:00) Entorno de desarrollo de
programas en C para ARDUINO.

Carlos Cerrada Somolinos

(12:00 - 14:00) Montaje y puesta a punto de la
configuracion basica del micro-robot de
préacticas.

José Ignacio Bermejo Martin. Investigador
en Robdtica. UNED.

(17:00 - 19:00) Configuracion del seguidor de
linea: montaje y prueba de los primeros
programas.

Pedro Javier Herrera Caro. Profesor Titular.
Profesor de Robética y Visién Artificial.
UNED.

(19:00 - 21:00) Configuracion del seguidor de
linea: depuracion de programas y mejora de
estrategias. Competicion entre grupos.

José Ignacio Bermejo Martin

miércoles, 19 de julio de 2017

(09:00 - 11:00) Configuracion del luchador de
sumo: montaje y prueba de los primeros
programas.

Juan José Escribano Rédenas. Profesor
Contratado Doctor de Robética y Vision
Artificial. UNED.

(11:00 - 13:00) Configuracion del luchador de
sumo: depuracion de programas y mejora de
estrategias. Competicion entre grupos.

José Ignacio Bermejo Martin

1 crédito ECTS (Grados)

2 créditos de libre configuracién
(Licenciaturas, Ingenierias y Diplomaturas)

2 créditos MECD

(Profesores de Ensefianzas Regladas previas
a la Universidad)
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